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　これまで工場等の閉じられた環境内で活躍してきたロボッ
トが，近年は一般人の活動範囲を始め，宇宙や医療現場への
活躍の場が目覚ましく拡大しつつあります．本研究室は，人
とロボットとのインタラクションを軸として，一般人の活動
する複雑な環境下で活動できるロボット技術やインテリジェ
ントシステム，実世界指向システム，インタフェイス等の研
究を行っています．コンピュータやインテリジェントシステ
ムを社会に溶け込ませ，より自然な操作やコミュニケーショ
ンを実現するために，ロボティクス，ロボットビジョン，制御，

認識，計測等の要素技術から，人の行動や行為また周辺環境
をロボットに理解させるための人工知能による学習認識技術，
それらを組み合わせたヒューマン = マシンインタフェイスや
インテリジェントシステム等の応用研究まで，幅広く行って
います．ソフトウェアからハードウェアまで，様々な知識や
技術を学ぶことができます．藤澤研究室と共同でゼミを行っ
ており，物理シミュレーションや CG 等についても学ぶことが
できます．

　国内外の学術雑誌，学術講演会，研究会などに参加し，研
究成果発表を行なっています．また，IEEE，日本ロボット学会，
計測自動制御学会，日本知能情報ファジィ学会に属し，国際
会会議や国内学術講演会，研究会などの実行委員を担当，日
本知能情報ファジィ学会では理事会委員を 2 期務めるなど，
学会運営にも貢献しています．

次のような方を募集しています．
ロボットが好き・コミュニケーションに興味・インタフェイ
スに興味・機械学習に興味・人工知能に興味・画像処理等の
知覚情報処理に興味・制御に興味・計測に興味・ハードウェ
アに強いプログラマーになりたい・ソフトウェアをバリバリ
書きたい・ネットワークプログラミングに興味・インテリジ
ェントなシステムを構築したい
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なに ?
なに !?

図書館司書ロボット

小惑星表面探査 
センサネットワークロボット

稚内駅前商店街における
評価実験顔インタフェイスの検討

山路を登りながら


