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ɹาऀߦͷาيߦ༧ଌਓؒڞੜڥԼͰӡ༻͞ΕΔϩϘοτʹ͓͍ͯॏཁͳػͷҰͭͰ͋Γɼ

͖ʹΘͨΓ͞ڀݚΕ͖ͯͨɽาيߦ༧ଌʹ͍ͭͯͷطଘڀݚͰาऀߦใɼαϒΰʔϧɼप

ғͷڥใ͕༩͑ΒΕͨঢ়ଶͰ͍͔ʹߴਫ਼ͳ༧ଌΛ͑ߟ͍ͯͭʹ͔͏ߦΒΕ͓ͯΓɽาऀߦͷ

ਤ্ʹઃఆͨ͠ڥʹલࣄͰۀ࡞ඞਢͷใͱͳΔαϒΰʔϧʹ͍ͭͯखʹࡍ͏ߦ༧ଌΛي

ඪΛݩʹܾఆ͢Δख๏ࡏݱͷาऀߦͷҠಈํʹܾఆ͢Δͱ͍ͬͨ୯७ͳख๏͕औΒΕͯ

͖ͨ. ͔͠͠ɼϩϘοτ͕ӡ༻͞ΕΔڥৗʹมԽ͠ɼาऀߦͷҠಈଞา͔ऀߦΒͷӨڹΛ
ड͚ෆ҆ఆͳͨΊվળͷ༨͕͋Δ.
ɹຊจͰಉҰͷιʔγϟϧάϧʔϓʹଐ͢Δෳͷาऀߦಉ͡αϒΰʔϧΛڞ༗͍ͯ͠Δͱ

͍͏ԾఆΛ͓͍ͨ৽ͨͳαϒΰʔϧਪఆख๏ΛఏҊ͢Δ. ιʔγϟάϧʔϓͷ֤าऀߦʹର͠ͲΕ
͚ͩଞา͔ऀߦΒͷӨڹΛड͚ͣʹॴͷͰඪʹରͯ͠ਐΜͰ͍Δ͔Λࣔ͢ࢦඪͱͯ͠

าࣗߦ༝Λఆٛ͠ɼ֤าऀߦͷաڈεςοϓͷيใΛݩʹੜͨ͠ॴϕΫτϧͱ

าࣗߦ༝Λ͔͚߹Θͤͯ૯ΛऔΔ͜ͱͰ֤ιʔγϟϧάϧʔϓʹରͯ͠ 1ͭͷॴϕΫτ
ϧΛܾఆ͢ΔɽॴϕΫτϧΛݩʹ֤าऀߦʹαϒΰʔϧΛܾఆ͢ΔࣄͰΑΓਫ਼ͷ͍ߴαϒ

ΰʔϧਪఆΛ࣮ͨ͠ݱɽ

ɹఏҊख๏ͷ༗ޮੑͷධՁ࣮ݧͱͯ͠ઢܗ֎ૠ (LIN), Social Force Model(SFM), Linear Trajectory
Avoidance(LTA)ͱ͍ͬͨ 3छྨͷาيߦ༧ଌϞσϧʹఏҊख๏ʹΑͬͯੜ͞ΕͨαϒΰʔϧΛ
ద༻͠าيߦͷγϛϡϨʔτ͠ Ground TruthͱͷൺֱΛͨͬߦ. (LIN), (SFM), (LTA)ͷ͍ͣΕʹ
͓͍ͯఏҊख๏ʹΑͬͯੜ͞ΕͨαϒΰʔϧΛద༻ͨ͠߹ʹ༧ଌ݁Ռͱ Ground Truthͱͷޡ
͕ࠩখ͍݁͞Ռͱͳͬͨɽ

ɹޙࠓͷൃలͱͯ͠ɼαϒΰʔϧਪఆʹาऀߦͷҐஔฒͼʹใ͚ͩͰͳ͘पғͷڥใ

Λ༻͢ΔଞɼΑΓଟ͘ͷา͕ऀߦಉҰͷඪΛڞ༗͢ΔΑ͏ͳιʔγϟϧάϧʔϓΛఆٛ͢

ΔࣄʹΑΓߋʹਫ਼ͷ͍ߴαϒΰʔϧਪఆΛ͢ࢦɽ
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